
v2.1

Q 3



请填写仪器型号及仪器号码并将此信息反馈给当地经销商或本公司营销部。

仪器号码：

仪器型号：

使用单位：

通讯地址：

联系电话：



注意事项：

1、使用仪器之前请仔细阅读本快速参考指南；

2、日光下测量应避免将物镜直接瞄准太阳；

3、避免高温和低温下存放仪器，应避免温度骤变（使用时气温变化除外）；

4、仪器不使用时，应将其装入箱内，置于干燥处，注意防震、防尘和防潮；

5、若仪器工作处的温度与存放处的温度差异太大，应先将仪器留在箱内，直

至它适应环境温度后再使用仪器；

6、仪器长期不使用时，应将仪器上的电池卸下分开存放。电池应每月充电一

次；

7、仪器运输应将仪器装于箱内进行，运输时应小心避免挤压、碰撞和剧烈震

动，长途运输最好在箱子周围使用软垫；

8、仪器安装至三脚架或拆卸时，要一只手先握住仪器，以防仪器跌落；

9、外露光学件需要清洁时，应用脱脂棉或镜头纸轻轻擦净，切不可用其它物

品擦拭；

10、仪器使用完毕后，用绒布或毛刷清除仪器表面灰尘。仪器被雨水淋湿

后，切勿通电开机，应用干净软布擦干并在通风处放一段时间；

11、作业前应仔细全面检查仪器，确信仪器各项指标、功能、电源、初始设

置和改正参数均符合要求时再进行作业；

12、即使发现仪器功能异常，非专业维修人员不可擅自拆开仪器，以免发生

不必要的损坏；

13、本系列全站仪发射光是激光，使用时不得对准眼睛。



快捷设置

符号说明

       按星键可进入快捷设置的

窗口，包括电子气泡、激光指

示、激光下对点、通讯设置、

PPM设置、电源背光设置、声

音设置以及激光导向光。

→、←

表示当前测量的合作模式。

第一个为反射板；

第二个为棱镜；

含义

第三个为无合作

表示当前双轴状态

第一个为双轴同时打开；

第二个为单轴；

第三个为双轴关闭

表示有多页可供选择,用该键翻页显示。

按键
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开关键

功能键

数字键

导航键

回车键

①

②

③

④

⑤

①

②

③

④ ⑤



操作步骤：

用途：用于确定测量坐标系统。

已知点

后视点

待定点

③输入仪器高,按【回
车】。

④选择定义后视方法：

1、坐标

2、角度

在这里以坐标为例，按

[1]进入后视坐标编辑

界面。

⑥输入后视点棱镜

高,按【回车】。

⑤输入后视点及坐
标，按【回车】。

②输入测站点点名及
坐标，按【回车】。

①在【建站】菜单中
按【1】进入已知点
设置建站功能。

⑦盘左照准后视点，

按 【 测 量 】 /【回

车】。

⑧测量结束后，显示

结果，按【确定】完

成设置。



操作步骤：

Y
Y

X

Z

X0

Y1

X1

X2

Y2

已知点2

已知点1

测站

仪器高

(X2、Y2、Z2)

(X1、Y1、Z1)

(X0、Y0、Z0)

①在【建站】菜单中按【2】进入后方交会功

能。

②输入第一个点的点名和目标高，并按[确

认]键。

③用盘左照准第一个目标棱镜并按【测

量】，显示测量结果，按【回车】。如果仅

需测角，只要按【回车】。

④重复2-4步骤记录其他的点。

⑤当有足够点的测量数据，系统会计算测站

点坐标，按【确认】或【保存】键记录此

站。

用途：仅在待定点上设站，向两个及以上的控制点上测量水平角及距离信息，

从而计算待定点的坐标，称为后方交会。



操作步骤：

①.照准目标中心，点击 测量1 / 测量2【 】【 】

②.采集完成后可以点击“1/4”进行切换;

角度显示：

③.距离显示：

④.坐标显示：

⑤.按【回车】可进行采集点的保存

⑥.长按【测量1】/【测量2】可进行测量

模式的设置



操作步骤：

①.在【放样】菜单中按【2】进入坐标放样功能。

②.输入要放样的点名。

度误差和至目标的距离平距。旋转仪器直至水

③ 按【放样】键开始放样，此时会显示一个角

平差接近0。

.

显示测量点与放样点的差值。按显示内容指挥

④ 按下【测量1】/【测量2】，测量完成后，

立尺员前后移动棱镜，使各项显示的值为0 。

.

⑤ 放样完毕，若要记录该放样点，可按【回

车】键。

.



HD= 50m

<1/2>

100m

<2/2>

150m

<3/2>

200m

<4/2>

用途：我们通过此项功能，可以迅速的得到一线段内的平均分布数量，并且准确

的放样出间隔。

操作步骤：

①.在【放样】菜单中按【3】进入分割线功能。

②.首先建立一条基线。照准目标点进行测

量，系统将以测站点作为起点，刚才测量的点

作为终点，建立一条基线。

③ 在间隔栏中输入总分割的段数，并按【放样】键。.

④ 对准任意一点进行测量，根据提示找到第一

个分段点。

.

⑤ 按【回车】记录该放样点。.



操作步骤：

①.进入程序菜单选择“5悬高测量”功能。

②.输入目标高。照准目标棱镜中心测量，显

示测量结果。

 ③.松开望远镜垂直度盘，照准棱镜上方的目标

(待测点)，此时，高程就显示出来。

悬高测量

用途：悬高测量，就是测定空中某点距地面的高度。通过测得位于目标点正下

方地面上的棱镜获得高度信息。



操作步骤：

仪器高

测站点

棱镜P

A1

A0

向右或向左HD

向前HD

①.在 偏心 菜单中按 进入距离偏心功能。【 】 【1】

②.照准目标后按 / 。【测量1】 【测量2】

④.程序计算出待测点坐标，输入点名和编码，

按 保存。【确认】

③.输入距离偏心组合以指定偏心点。

输入完一项，按 键将光标移到下一输入

项。

【▼】

偏心距

用途：通过输入目标点偏离反射棱镜的前后左右的偏心水平距离,即可测定该目

标点的位置.



用途：一个圆柱形桥墩的中心或一颗大树的中心，棱镜是无法到达的，全站仪提

供的偏心测量功能，可以推算出其中心点的坐标。

P2
P0

P3P1
棱镜

操作步骤：

①.在【偏心】菜单中按【▼】进入下一页，

进入圆柱偏心功能。

②.照准圆柱中心进行测量。

③ 照准圆柱的边缘，按【下一步】。.

④ 按【计算】，圆心的坐标和圆的半径均将计

算出来。

.

⑤ 输入点名和编码，按【确定】，目标点被计

算并记录到项目中。

.



用途：当棱镜直接架设有困难时，此模式是十分有用的，如在树木的中心。只要安置棱

镜于和仪器平距相同的点P上。在设置仪器高度/棱镜高后进行偏心测量，即可得到被测

物中心位置的坐标。

操作步骤：

能。

 ①.在【偏心】菜单中按【】进入角度偏心功2

 ②.照准目标后按【测量1】/【测量2】。

 ④.基于此新的角度，XYZ会重新计算。按

【确认】保存。

 ③.转度盘与望远镜进行必要的角度偏心，而

水平距HD 保持不变，按【确认】。

角度偏心



以对边/射线为例:

①.在【程序】菜单中按【3】进入对边/射线

功能。

②.照准第一点棱镜中心进行测量，测量结束

显示从仪器到第一点的距离。

③ 照准第二点棱镜中心进行测量，测量结束显

示从第一点到第二点的关系。

.

④ 按【确认】存储两点间的关系.

量。按【确认】键可记录第一点与第三点之间

的关系。重复步骤，便可计算与记录第1点与其

⑤ 记录完毕返回对边测量界面，照准第三点测

他测量点的关系。

.

对边测量

用途：对边测量是指间接地测定远处两测点间的水平距离和高差。



通过 进行数据导出U盘 通过 进行数据导入U盘

 ①.插入U盘 ，在【数据】菜单中按

【6】进入数据导入导出。

 ①.选择需要导入的数据类型，以导入坐

标为例。选择U盘。

 ②.选择数据导出，选择U盘。  ②.调用需要导入的文件，按【确认】。

 ③.选择需要导出的项目、格式、数据类

型，按【确认】。

 ③.选择导入的项目名、数据格式，按

【确认】。

*后处理软件可上官网下载*



Q3仪器型号

望远镜

角度测量

竖盘补偿器

机载电池

数据传输

光学对点器

显示器

距离测量

成像

测角方式

系统

电源

U盘

成像

棱镜组

棱镜

测程

精度

正像

绝对编码

双轴液体光电式

锂电池

有

正像

LCD ，图形式类型

±（2+2×10 D）mm

5000m

-6

放大倍率

光栅盘直径

工作范围

电压

蓝牙

放大倍率

使用环境温度

反射片

反射片

30X

79mm

±6′

直流7.4V

有

3×

-20°～+50℃

1000m

-6
±（3+2×10 D）mm

有效孔径

最小显示读数

分辨率

连续工作时间

调焦范围

外形尺寸

无棱镜

无棱镜

45mm

分辨率

探测方式

视场角

重量

测量时间

精度

3″

水平盘:对径     竖直盘:对径

5°

6kg

精测单次1.5s，连续0.3s，跟踪0.1s

2″

视场角 1°30′

最短视距 1.5m

筒长 152mm

测距 47mm

1″

1″

8小时

0.3m～∝

200mm×180mm×350mm

±（3+2×10
-6

1500m

D）mm
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